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LE FICHIER DE DONNEES DE SURVEILLANCE
ELECTRONIQUE ASSOCIE AUX FEUILLETS 2 A 5 SE
NOMME <«DonneesSurveillanceElectronique.daty.

C’EST UN FICHIER EN FORMAT ASCIl. LES
COLONNES SONT SEPAREES PAR DES VIRGULES
(,). LE SYMBOLE DECIMAL EST LE POINT (.).

LE NOM DES VARIABLES (CAPTEURS) SE TROUVE
SUR LA LIGNE 1 DU FICHIER.

LES UNITES SONT INDIQUEES A LA LIGNE 2.

LA COLONNE «A» DONNE LE TEMPS DE CHACUN
DES ENREGISTREMENTS. LE FORMAT EST :
AAAA—MM—JJ hh :mm :ss.

LORSQUE LES DONNEES SONT ENREGISTREES DE
FAGON HORAIRE, LES VALEURS ENREGISTREES
CORRESPONDENT A LA MOYENNE DE 6 VALEURS
PRISES PAR INTERVALLE DE 10 MIN. POUR LES
AUTRES FREQUENCES ENREGISTREMENT, LES
VALEURS ENREGISTREES SONT LES VALEURS
MESUREES DIRECTEMENT.

LA COLONNE «B» DONNE LE NUMERO DE
L’ENREGISTREMENT. LE NUMERO DE
L’ENREGISTREMENT EST UN NUMERO SEQUENTIEL
POUR CHAQUE ENREGISTREMENT EFFECTUE PAR
UN PROGRAMME COMPILE PAR LE SYSTEME
D’ACQUISITION. CETTE VALEUR EST REINITIALISEE
LORSQU’'UN NOUVEAU PROGRAMME EST ENVOYE
AU SYSTEME D’ACQUISITION.

LA COLONNE «C» DONNE LA SIGNATURE DU
PROGRAMME, NUMERO DETERMINE PAR LE
SYSTEME D’ACQUISITION DE DONNEES QUI PERMET
DE VOIR SI DES CHANGEMENTS ONT ETE FAITS
DANS LE PROGRAMME.

LA COLONNE «D» DONNE LE VOLTAGE A L’ENTREE
DU SYSTEME D’'ACQUISITION DE DONNEES.

LA COLONNE «E» DONNE LA TEMPERATURE
INTERNE DU SYSTEME D’ACQUISITION DE DONNEES.

LES COLONNES «F A ED» SONT LES COLONNES
CORRESPONDANTES AUX DIFFERENTS CAPTEURS
IDENTIFIES SUR LES FEUILLETS 2 A 5.

LA COLONNE «EE» EST LE VOLTAGE DU SYSTEME
DE TELECOMMUNICATION.

LA COLONNE «EF» EST UNE VARIABLE UTILISEE
EN CAS DE PROBLEME AVEC LE SYSTEME
D’ACQUISITION. LA VALEUR PAR DEFAUT EST
ZERO (0).
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NOTE

COUPES H-H, J—J ET K—=K, VOIR FEUILLET 9.
L’'ESSAI DE CHARGEMENT A ETE REALISE LE 2016—10-24.

LORS DE L'’ESSAlI DE CHARGEMENT, LES VALEURS SONT ENREGISTREES
AUX 2 MINUTES.

LES DONNEES DE L'ESSAI DE CHARGEMENT SE TROUVE DANS LE
FICHIER DE DONNEES DE SURVEILLANCE ELECTRONIQUE
«DonneesSurveillanceElectronique.daty.

LE PROGRAMME A ETE MODIFIE ET LES LECTURES AUX 2 MIN ONT ETE
EFFECTUEES ENTRE LE 2016—10-19 A 11h22 AU 2016—10-31 A 14h04.

LE PONT A ETE FERME COMPLETEMENT A LA CIRCULATION LE
2016—10—24 A 22h00.

DU 2016—10-24 A 22h00 AU 2016—10—24 A 23h24, IL N'Y A AUCUNE
CHARGE SUR LE PONT.

DU 2016—10—-24 A 23h42 AU 2016—10—25 A 00h50, LE CHARGEMENT
POSITION A—C EST SUR LE PONT.

DU 2016—10—-25 A 00h50 AU 2016—10—25 A 01h42, DEPLACEMENT
DES VEHICULES POUR LE PROCHAIN CAS DE CHARGEMENT.

DU 2016—10-25 A 01h44 AU 2016—10-25 A 02h12, LE CHARGEMENT
POSITION A—A EST SUR LE PONT.

DU 2016—10—-25 A 02h16 AU 2016—10—25 A 02h24, SORTIE DES
VEHICULES A L'EXTERIEUR DU PONT.

DU 2016—10—-25 A 02h26 AU 2016—10—25 A 02h56, IL N'Y A AUCUNE
CHARGE SUR LE PONT.

DU 2016—10-25 A 03h20 AU 2016—10—25 A 03h56, LE CHARGEMENT
POSITION C—C EST SUR LE PONT.

DU 2016—10-25 A 04h04 AU 2016—10—25 A 04h16, SORTIE DES
VEHICULES A L'EXTERIEUR DU PONT.

DU 2016—10—-25 A 04h16 AU 2016—10—25 A 04h56, IL N'Y A AUCUNE
CHARGE SUR LE PONT.

LE 2016—10—25 A 05h00, OUVERTURE DU PONT A LA CIRCULATION.

LES POSITIONS DES CAMIONS SUR LE PONT SONT IDENTIFIEES SUR
LE PLAN, LES POSITIONS REELLES PEUVENT VARIER LEGEREMENT
DES VALEURS INDIQUEES AU PLAN.
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